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Zgodnie z Dyrektywg Europejskg 2002/96/WE oraz Ustawg o zuzytym sprzecie elektrycznym i elektronicznym takie oznakowanie informuje o
zakazie umieszczania zuzytego sprzetu elektronicznego wraz z innymi odpadami pochodzgcymi z gospodarstwa domowego. Zuzyte

urzadzenie oddaj do odpowiedniego punktu sktadowania, lub przeslij do nas, gdyz znajdujgce sig w urzadzeniu niebezpieczne sktadniki moga
by¢ zagrozeniem dla Srodowiska.




1. CHARAKTERYSTYKA.

Sterownik temperatury. Przeznaczony sg do kontroli temperatury wielu proceséw. Operator w
wygodny sposob ustawia poziom temperatury. Podczas pracy operator moze swobodnie

zmienia¢ temperature przyc

iskami. Do wyboru sg dwie metody regulacji temperatury:

proporcjonalna (piece elektryczne) lub tradycyjna ON-OFF z ustawiang histerezg. Regulator
wspotpracuje z czujnikami rezystancyjnymi i termoparami konfigurowalnymi z poziomu

regulatora.

2. DANE TECHNICZNE

Wejscie:
czujniki rezystancyjne: Pt100
termopary: J, K
Wyjscie sterujace: Przekaznikowe lub SSR
Wyjscie (1) ~ SSR 12V 10mA
Alarm (1)  5A/250V AC
Alarm (2)  5A/250V AC
Metoda regulaciji: ON-OFF z ustalang histerezg lub proporcjonalna
Rozdzielczo$¢ wskazan: 1°C

Doktadnos$¢ pomiaru:

+1% zakresu, okres probkowania 330 ms
kompensacja zimnych koncéw: automatyczna +0,1°C/1°C

Wyswietlacz:

Podwdjny LED, 3 cyfry o wysokosci 16 dla temperatury i 4 cyfry o
wysokosci 9mm dla wartosci

Stopien ochrony:

IP65

Zasilanie:

230V, pobor mocy 2 VA

Warunki pracy:

0...50°C; 0...90%RH (bez kondensacji)

3. PANEL PRZEDNI.

Jednostka temperatury
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-, Wskazanie temperatury
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Zwigkszenie wartosci

Zatwierdzenie wartosci

Zmniejszenie wartosci



Ekran hasta

4.1. ZMIANA PARAMETROW REGULATORA.

Gtéwny ekran

4. OBSLtUGA REGULATORA.
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4.2. WYBOR METODY REGULACJI, HISTEREZY
Ekran Gitéwny

—

Aby zmieni¢ wartos¢ nalezy wcisng¢ klawisz Aby zatwierdzi¢ parametr nalezy wcisng¢
gora dot klawisz: [«

Uzytkownik moze przerwac¢ wprowadzanie parametrow przyciskajgc klawisz P lub pozostawiajgc
urzgdzenie bezczynnie przez okres 120 sekund.

4.3. Opis parametrow.

Pr5 Podstawowe parametry
Se2 Jezeli wejscie cyfrowe jest aktywne, przyjmuje drugi zestaw parametréw jako domys$iny. Po zmianie stanu
wejscia na pasywne urzadzenie przyjmie zapamigtane wartosci jako domysine. Modbus Adres: 40004
Pin Konfiguracja wejscia pomiarowego (Domysinie 0); Modbus Adres: 40004(40005):
0 Termopara typu J -199,+900°C
1 Termopara typu J -19,9,+99,9°C
2 Termopara typu K -199,+999°C
3 Termopara typu K -19,9,+99,9°C
4 Termopara typu R 0,+999°C
5 Termopara typu R 0,0,+99,9°C
6 Termopara typu S 0,+999°C
7 Termopara typu S 0,0,+99,9°C
8 Termopara typu T -199,+400°C
9 Termopara typu T -19,9,+99,9°C
10 Termopara typu L -150,+800°C
11 Termopara typu L -19,9,+99,9°C
12 Cu-50 -199,+200°C
13 Cu-50 -19,9+99,9°C
14 Pt100 -199,+650°C
15 Pt100 -19,9,+99,9°C
Uni Wybor jednostki stopni °C czy °F (Domysinie: °C); Modbus Adres: 40006
PLo Dolna warto$¢ skalowania (Domysinie: -200); Modbus Adres: 40007
PuP Goérna warto$¢ skalowania (Domysinie: 900); Modbus Adres: 40008
SUL Dolne ogranieczenie nastaw. Dostosowywane w zakresie PLo i PuP (Domysinie: -199); Modbus Adres:
40009
SUu Gorne ogranieczenie nastaw. Dostosowywane w zakresie PLo i PuP (Domysinie: 900); Modbus Adres:
40010
PoF Kalibracja warto$ci mierzonej £10% dla °C lub °F (Domysinie: 0); Modbus Adres: 40011
IFt Czas wyswietlania wartosci (Domysinie: 1.0); Modbus Adres: 40012

Cnt Parametry Sterujace:

Out Wybdr wyjscia rLY oznacza wyjscie przekaznikowe, Ssr oznacza wyjscie SSR (Domysinie: Ssr); Modbus
Adres: 40017

Pr5 Wybor trybu pracy grzanie (HEAT) lub chiodznie (CooL) (Domysinie: HEAT); Modbus Adres: 40018

Cn5 Typ regulacji temperatury Pid lub ON/OFF(onof) (Domysinie: Pid); Modbus Adres: 40019

HYS Histereza w zakresie 0% do 50% z zakresu PuP do PLo. Jesli Cn5=onof ten parametr pozostanie
widoczny(Domyslnie: 3); Modbus Adres: 40020

Sbo Praca wyjscia po wystgpieniu awarii czujnika regulowane od 0% do 100% (Domyslnie: 0.0); Modbus Adres:
40021

Sbd Wybor wyswietlanej informacji po awarii czujnika Sbr lub % (Domysinie: Sbr); Modbus Adres: 40022

SSt Warto$¢ parametru miekkiego startu regulator pracuje w trybie miekkiego startu do osiggniecia temperatury
Soft Start. Jezeli warto$¢ wynosi no migkki start jest wytgczony(Domysinie: no); Modbus Adres: 40023

SCo Wysterowanie wyjscia migkkiego startu w zakresie od 10% do 90% (Domysinie 10.0); Modbus Adres:

40024
SCt Czas pracy miekkiego startu(Domysinie 1.0); Modbus Adres: 40025



Pid Parametry pid:

Parametry Pid sg widoczne tylko gdy Cn5 jest ustawiona na Pid

Tun Jesli parametr jest ustawiona na SELF lub AUto urzgdzenie zacznie przelicza¢ parametry Pid
automatycznie (Domysinie: no); Modbus Adres: 40029

Prb Zakres proporcjonalny (P) reguloawny 1% do 100% z [zakresu] od P02 do P03(Domysinie: 10); Modbus
Adres: 40030

tin Stata catkowania 0 do 3600s (Domysinie: 100); Modbus Adres: 40031

tdE Stata rézniczkowania 0.0 do 999.9 (Domysinie: 25.0); Modbus Adres: 40032

P11 Okres impulsowania mozna regulowac z zakresu 0,5 do 150 sek. (Domys$inie: 1.0); Modbus Adres: 40033
P12 Warto$¢ przesuniecia proporcjonalnego. Moze by¢ regulowany w zakresie (dolnej wartosci

Skalowania ((-PuP)/2) do (gérnej wartosci skalowania (PuP)/2)). (Domysinie: 0); Modbus Adres: 40034

AL1 Parametry Alarmu-1:

A51 Wartos¢ alarmu 1(Domyslinie: 300); Modbus Adres: 40038

AH1 Histereza alarmu 1 z zakresu 0% do 50% skali od PuP do PLo(Domyslnie: 0); Modbus Adres: 40039

At1 Typ alarmu 1(Domyslinie: PHiA); Modbus Adres: 40040

AL1 Dolna warto$¢ nastawy alarmu 1 (Domysinie: 0); Modbus Adres: 40041

Au1 Goérna warto$¢ nastawy alarmu 1 (Domyslinie: 500); Modbus Adres: 40042

on1 Opoznienie zatgczenia alarmu 1 w zakresie 0 do 9998 sekund (Domysinie: 0); Modbus Adres: 40043

oF1 Opodznienie wytagczenia alarmu 1 w zakresie 0 do 9998 sekund, jesli jest wieksze niz 9998, LtCH jest
widoczny alarm na ekranie, aby wytgczy¢ alarm nalez wcisng¢ klawisz & (Domysinie: 0); Modbus Adres: 40044

Al2 Parametry Alarmu-2:

Alarm-2 jest widoczny tylko gdy parametr out jest ustwiony na SSr

A52 Wartos$¢ alarmu 2(Domyslinie: 400); Modbus Adres: 40048

AH2 Histereza alarmu 2 z zakresu 0% do 50% skali od PuP do PLo(Domyslnie: 0); Modbus Adres: 40049
At2 Typ alarmu 1(Domysinie: PHiA); Modbus Adres: 40050

AL2 Dolna warto$¢ nastawy alarmu 2 (DomysInie: 0); Modbus Adres: 40051

Au2 Gorna warto$¢ nastawy alarmu 2 (Domysinie: 500); Modbus Adres: 40052

on2 Opobznienie zatgczenia alarmu 2 w zakresie 0 do 9998 sekund (Domysinie: 0); Modbus Adres: 40053

oF2 Opodznienie wytgczenia alarmu 2 w zakresie 0 do 9998 sekund, jesli jest wieksze niz 9998, LtCH jest
widoczny alarm na ekranie, aby wytaczy¢ alarm nalez wcisng¢ klawisz & (Domysinie: 0); Modbus Adres: 40054

Prt Parametry hasta dostepu:

PP5 Hasto moze zosta¢ wybrane z zakresu 0 do 9999, jezeli PP5 = 0, ekran z zapytaniem o hasto si¢ nie
pojawi. Jezeli parametr jest inny niz O i uzytkownik nie wprowadzi hasta bedzie maégt jedynie sprawdzi¢
ustawione parametry bez mozliwosci edycji za wyjgtkiem Prt. (Domysinie: 0); Modbus Adres: 40065

FdF Ustawienia fabryczne, jezeli uzytkownik wybierze GEt urzgdzenie zostanie przywrécone do stanu
fabrycznego, jezeli wybierze: no, wyjdzie bez zmian. (DomysInie: no); Modbus Adres: 40067

Con Parametry komunikacji:
Adr Dostep do adresu komunikacji (Domysinie 1); Modbus Adres: 40058
bAu Predkos¢ transmisji (Domysinie: 3); Modbus Adres: 40059:
: 1200
: 2400
: 4800
1 9600
119200
: 38400
PAr Wybér parzystosci protokotu Modbus.(Domysinie: 0); Modbus Adres: 40060:
0: brak parzystosci
1: parzystos¢ odd
2: parzystosc¢ even
Stb Typ alarmu 1(Domyslinie: PHiA); Modbus Adres: 40061
0: 1 bit stopu
1: 2 bity stopu

aAbhWN=2O



Uruchomienie metody tuningu.

1. Nalezy zmieni¢ parametr tunE na Pid. W Pid menu nalezy wybra¢ SELF lub Auto i wcisng¢ klawisz:
2. Nalezy obserwowac migajacy parametr tunE na wyswietalaczu.

Anulowanie metody tuningu:
1. Gdy czujnik jest uszkodzony.

2. Gdy operacja tunuingu nie moze byc ukonczona w 8 godzin.

3. Gdy warto$¢ funkcji dostrajajgcej staje sie wigksza niz warto$¢ zadana procesu.
4. Gdy operacja tuningu pracuje, a uzytkownik zmienia parametry procesu.

5. Gdy operacja tuningu pracuje, a uzytkownik zmienia parametry w menu - Operacja tuningu zostaje

przerwana a urzgdzenie kontynuuje dziatanie

z poprzednimi parametrzmi PID be zich zmiany.

4.4. DODAWANIE DRUGICH NASTAW

Ekran Gtéwny
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5.1 PODtACZENIE CZUJNIKA PT-100 LUB TERMOPARY.

PODLACZENIE CZUJNIKA Pt-100,

czujnik 2-przewodowy: czujnik 3-przewodowy: Uwagi:
> - Jesli zamierzasz przedtuzac czujnik Pt-100,
z g 2 S g uzywaj przewodu elektrycznego o tej same;j
3 8 3 8 N Srednicy i minim. przekroju Tmma2.
=" -Zalecana fgczna dtugos¢ kabla czujnika nie
@ IE] Iﬁ] Iﬁ] | powinna by¢ wieksza niz 10m.
PODLACZENIE TERMOPARY
TC Uwagi:
/\ - Podigczaj przewody termopary zgodnie z jej polaryzacja
. = - Jesli zamierzasz przediuzac przewdd termopary, uzywaj
odpowiedniego przewodu kompensacyjnego
1"17 - Stosuj uziemienie metalowej czesci czujnika lub oplotu
metalowego przewodu potgczeniowego
v Avd
[12]

6. MONTAZ REGULATORA
Maximum 9 mm/ 0.35 inch
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7. WYMIARY

Regulator nalezy umiesci¢ w tablicy w otworze o wymiarach 48 x 48mm i zamocowac za pomocg
dotgczonych uchwyt éw montazowych.

Panel przedni
o stopniu
ochrony IP65

Montaz w tablicy

Uchwyt montazowy (maksymalna grubosé¢ 15mm)

8. DOPUSZCZENIA.

Regulator spetnia wymogi dotyczace odpornosci na zaktdcenia elektromagnetyczne wystepujace
w Srodowisku przemystowym wg ponizszych norm:

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC):

- EN-61000 cze$¢ 6-4 - wymagania dotyczace emisyjnosci w sSrodowisku przemystowym

- EN-61000 czes¢ 6-2- wymagania dotyczace odpornosci w srodowisku przemystowym

Spetnia réwniez wymogi bezpieczenstwa wg. normy:
- EN-61010 czes¢ 1 - wymagania bezpieczenstwa przyrzaddw elektrycznych

Regulator spetnia wymagania dyrektyw Unii Europejskiej nr 72/23/EEC; 93/68/EEC; 89/336EEC

9. INSTALACJA.

Nalezy pamieta¢ o warunkach w jakich regulator bedzie pracowac. Montowa¢ w miejscu, gdzie
nie ma zbyt wysokiej temperatury oraz duzej wilgotnosci i nie zachodzi kondensacja. Nalezy
umozliwi¢ wentylacje w celu odprowadzenia ciepta.

UWAGA!:

Nie wolno pracowa¢ przy przewodach elektrycznych gdy urzadzenie jest pod napieciem. Nalezy
unika¢ krzyzowania przewodow stosujac krotkie potgczenia. Zalecamy zabezpieczenie zrodta
zasilania regulatora i wejscia czujnika temperatury przed zaktéceniami elektrycznymi.
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